Kooperatív és Tanuló Rendszerek ellenőrző kérdések
Tanuló rendszerek rész 

A neurális számítási paradigma fő jellemzői. A neurális hálózatok felépítése, neurális architektúrák. 

Az elemi neuronok (Perceptron, Adaline) felépítése, tanítása, működése. 

A tanulás szerepe a neurális hálózatoknál. Ellenőrzött és nemellenőrzött tanulás. 

Az ellenőrzött tanulás eljárásai. Szélsőértékkereső eljárások: gradiens módszerek. 

Az LMS eljárás és konvergenciája, a konvergencia gyorsításának lehetőségei. 

A perceptron felépítése, szeparáló képessége. A perceptron kapacitása, a kapacitás jelentősége. 

Előrecsatolt többrétegű perceptron (MLP)felépítése és tanítása, a hibavisszaterjesztéses (BP) algoritmus. A BP algoritmus egyes változatai (momemtum módszer, stb.) 

Az MLP hálózatok képessége: a függvényapproximáció elvi eredményei: Hilbert probléma, Kolmogorov tétel és továbbfejlesztett változatai. 

A perceptron kapacitása, a dimenziónövelés szerepe. Egy tanítható rétegű nemlineáris leképezést megvalósító hálózatok: radiális bázisfüggvény (RBF) hálózat. 
Az RBF halo konstrukciója. Bázisfüggvények (rejtett neuronok) számának meghatározása: OLS eljárás, stb.
A CMAC hálózat felépítése, tanítása. A halo komplexitása és a komplexitás csökkentésének lehetőségei, a hash kódolás szerepe, a CMAC hálózat modellező képessége, konzisztencia egyenletek. 

A support vektor gépek alapgondolata. SVM osztályozásra lineáris és nemlineáris osztályozási feladatnál. 

Az. SVM megfogalmazása regresszióra. Tipikus megvalósításai az SVM-nek: Kernel függvények, RBF alapú SVM (Gauss kernel fv).  

Dinamikus nemlineáris rendszerek. Általános nemlineáris dinamikus struktúrák. Dinamikus hálózatok: az időfüggés megvalósítási lehetőségei. Az időkezelés dinamikus hálózatokban.
FIR-MLP tanítása. Időbeli kiterítés. Temporális backpropagation mint az FIR-MLP tanítási algoritmusa. 

Visszacsatolt hálózatok. BPTT. Valós idejű rekurzív tanítású (RTRL) visszacsatolt hálózat felépítése és tanítása. 

A bázisfüggvényes hálózatok kiterjesztése dinamikus hálókká. FIR-CMAC, FIR-RBF, stb. Tanítási algoritmusok. 

A neurális hálózatok alkalmazásánál felmerülő problémák: adatelőkészítés, előfeldolgozás, utófeldolgozás. Járulékos információ szerepe.

Nemellenőrzött tanítás, és nemellenőrzött tanítású hálók. A KL transzformáció, mint adattömörítő eljárás. PCA (KLT) hálók, Oja szabály. 

Felügyelet nélküli tanulás (Hebb tanulási szabály valamint ennek módosított változatai, versengő tanulás, stb.) felügyelet nélküli tanítású hálózatok. Kohonen háló. 

A GHA (Sanger) háló és tanítási eljárása. A PCA eljárás szerepe a bementi tér dimenziójának csökkentésében.

A független komponens analízis (ICA) feladat. AZ ICA fgeladat megoldása nemellenőrzött tanítású hálóval.
